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2.2 Oscylogramy z wybranej fazy stacji PLUGInEV

Praca diodowa ~ Praca w trybie kompensacji mocy biernej
///‘\ ; /\\ \\ // \ 4
' A
) \ 7 \ 7~ / )
. S/ \ / \ J >N /
\ / ——y /J g \
\// 8 ’ » ; / :
\/,/ \/ \ y \\\ Fd
Praca prostownikowa Praca falownikowa
Faili.. //_’\ \ , //\\ ¢ N\ .
, 4 ‘.‘_ / '\\ . ' / / \,\\
/ \ / \ , ‘/ / / %\ /
_ /J N\ c/ \ J . / \
\ ’ \ \
/ A — / X \ / \
\ 4 / \ 4
P \// y y: A % I T

Fundusze e . Unia Europejska
Europejskie ~GE % j Europejski Fundusz
Inteligentny Rozwdj PGE Dystrybucie 8 A Rozwoju Regionalnego

4/44



000
ezdleznie sterowadnie mocCcdg Kazde e AOCOO
OO0
)
/ Dwa kierunki pracy uktadu przeksztattnikowego AC/DC / Ukfad 4 przewodowy (3f-4w)
DC/DC
: K ki :
/ Stg rowanie prze sztaftnikiem poprzez zadanie / Niezalezne sterowanie moca dla kazdej z faz
PiQdlakazdejz faz

Filtracja wyzszych harmonicznych — sterowanie
multi-rezonansowe

pLapsTy . /‘\\
/ Realizacja pracy wyspowe;j E(t ~GE @ Imvmmuw
e e e 5/44



2.3 Niezalezne sterowanie mocg we wszystkich fazach przeksztattnika 3f-4p
(frylo pracy sieciowej)
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Kompensacja wyzszych}
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2.3 Uktad synchronizacji
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2.3 Opracowane sterowniki uktadow przeksztattnikowych
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2.4 Niezalezne sterowanie mocqg we wszystkich fazach przeksztattnika
(tryb pracy sieciowej)
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2.4 Pomiary temperatur testowego magazynu energii
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Przyktad uktadu do kompensaciji pulsacji na szynie DC
stacji fransferu energii do pojazdow EV
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2.5 Algorytm sterowania interfejsu sieciowego stacji tadowania pojazdow

z modutem kompensaci]i pulsacji prgdu szyny DC
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2.5 Efekty zastosowania uktadu kompensacji pulsacji prgdu szyny DC
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Wnioski

Stacja transferu energii moze petni¢ dodatkowe funkcje dla operatora OSD:
* Rozproszony magazyn energii (V2G, V2H, V2L i V2B)

 Kompensacja mocy biernej

* Filtr aktywny APF

* Interfejs OZE

Zastosowanie technologii niezaleznego sterowania moca w kazdej z faz:
* Pozwala na symetryzacje napiec fazowych

* Indywidualng kompensacje wybranych faz

* Transfer energii pomiedzy fazami

* Powoduje pulsacje pragdu w obwodzie szyny DC

Zastosowanie technologii kompensacji pulsacji szyn DC

* Wydtuza zywotnos¢ magazynu energii

* Obniza temperature pracy magazynu podczas asymetrycznej pracy stacji

* Umozliwia zastosowanie technologii niezaleznego sterowania mocg indywidualnie dla kazdej z faz
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